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La Parálisis Cerebral (PC) es un trastorno permanente de la postura y el movimiento, debido a una lesión 
no progresiva en el cerebro antes de que su desarrollo y crecimiento sean completos. Los trastornos son 
permanentes, pero no son invariables, y causan limitaciones para realizar actividades. 
 
El principal objetivo de CP-Walker es desarrollar y validar una plataforma robótica que sirva de apoyo a las 
terapias de rehabilitación post-quirúrgica y reduzca el tiempo de rehabilitación. Este objetivo es alcanzado 
mediante el desarrollo de una plataforma robótica (Andador Inteligente + exoesqueleto + neuroprótesis) 
controlada por una interfaz multimodal que sirva de canal de comunicación entre la persona con PC y la 
terapia de rehabilitación. Mediante el uso de esta plataforma robótica, el usuario puede experimentar una 
marcha autónoma en un entorno real de rehabilitación. El dispositivo robótico CP-Walker proporciona al 
paciente una estructura que rehabilita sus patrones de marcha y previene deformaciones óseas. 
 
A la finalización se realizará una demo con el robot que se está desarrollando. 
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