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Control Digital

Quinto curso
Curso académico 2012-2013

ASIGNATURA: Control Digital.

CREDITOS: 6 (4.5 tedtricos + 1.5 practicos).

PROFESOR: David Rodriguez Lozano, Arturo Duran Dominguez
OBJETIVOS:

Conocimiento de la teorfa de los sistemas de Control Automatico y en Tiempo Discreto mediante
herramientas matematicas y técnicas de grafos y su implementacion fisica.

OBJETIVOS ESPECIFICOS:
Modelado de sistemas de control digital.

Aplicacion practica de los conocimientos teéricos mediante la realizacion experiencias de Laboratorio y
aplicaciones software para el control de procesos y sistemas.

Ensefiar el manejo de herramientas de desarrollo de software comerciales.
CRITERIOS DE EVALUACION:
La materia se divide en Teorfa y Practicas:

Teoria

Se realizard un examen final en el mes de Febrero.

Practicas

Se realizaran distintas practicas relacionadas con la teorfa y de caricter obligatorio a lo largo del
cuatrimestre. Si se considera necesario se podra citar a los alumnos para su defensa.

Nota final
La nota final se calculard como: 0.70 * Nota de Teoria + 0.30 * Nota de Practicas

En cualquier caso, para aprobar el curso completo ha de obtenerse como minimo una nota de 5, tanto en la
parte de teorfa como la de practicas.
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PROGRAMA TEORICO:]
TEMA I. INTRODUCCION AL CONTROL DIGITAL DE SISTEMAS

e INTRODUCCION. CONCEPTO DE CONTROL DIGITAL.

¢ ARQUITECTURAS DE LOS SISTEMAS DE C.D. DE PROCESOS
*  PROCEDIMIENTO DE DISENO DE UN SISTEMA DE C.D.

e  ELEMENTOS DE ADQUISICION Y CONVERSION.

e TEORIA BASICA DE MUESTREO.

TEMA TI. LA TRANSFORMADA Z. APLICACION A L.OS SISTEMAS DE CONTROL EN TIEMPO DISCRETO

¢ TRANSFORMADA Z. PROPIEDADES Y TEOREMAS.

¢ TRANSFORMADA Z INVERSA.

¢ ANALISIS EN EL PLANO Z DE SISTEMAS DE CONTROL.

¢ TEOREMA DEL MUESTREO. RECONSTRUCCION DE SENALES.
¢ FUNCION DE TRANSFERENCIA PULSO.

TEMA TII DISENO BASADO EN EL. METODO DE RESPUESTA EN FRECUENCIA

¢ RESPUESTA DE UN SISTEMA ESTABLE EN TIEMPO DISCRETO A UNA ENTRADA SENOIDAL.
¢ TRANSFORMACION BILINEAL Y EL PLANO W.

¢ DIAGRAMAS DE BODE.

¢ EJEMPLOSY FIGURAS

TEMA TV. AUTOMATISMOS: MAQUINAS DE ESTADOS FINITOS Y REDES DE PETRL

¢ INTRODUCCION: PARTE DE CONTROL Y PARTE OPERATIVA.

¢ REPRESENTACION DE UN SISTEMA SECUENCIAL DE ESTADOS FINITOS.

¢ REPRESENTACION DE UN SISTEMA SECUENCIAL ASTNCRONO MEDIANTE

¢ UN GRAFO DE ESTADOS REDUCIDO.

¢ APLICACION DE LAS REDES DE PETRI A LA MODELACION FUNCIONAL DE SISTEMAS CONCURRENTES.

BIBLIOGRAFIA

Sistemas de Control en Tiempo Discreto, K. Ogata Prentice Hall
Sistemas de Control Automatico. B. C. Kuo Prentice Hall
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